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Microcontrolador

- É um componente completo por si só, no seu 
interior integra todos dispositivos necessários e 
basta um programa, uma instrução e ele executa 

uma função específica.

- Dentro do Microcontrolador temos memórias 
RAM, Flash e Memórias EEPROM Para além de 

outros periféricos dependentemente do 
Microcontrolador.

mailto:cmalheiro@anhanguera.com


27/03/2015

2

Aula 3

3

Microcontrolador

• Kit de desenvolvimento da CERNE;

• Uso de Apostila;

• Uso do Pic C Compiler (CCS)

• Uso de gravação pelo MPLAB da Microchip

• Uso do PIC modelo 16F628A
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PIC 16F628A

A família PIC de microcontroladores é e já foi largamente usada no 

mercado.

•O PIC 16F628A possui vários recursos que possibilitam, através de 

um chip relativamente pequeno, conseguir soluções em projetos 

relativamente grandes;
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Mapa de possíveis ligações do Microcontrolador
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#include – é uma diretiva de compilação, onde o que está em 
parênteses é o modelo do PIC que será utilizado!

Carrega a biblioteca para o microcontrolador PIC16F628A
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Configuracao FUSES (pág. 28 e 29 da apostila)Palavras de configurações 
do microcontrolador ou fusíveis de configuração de bits.
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O OSCILADOR DO PIC

O oscilador ou clock do PIC16F628A pode ser configurado de 4 maneiras

distintas, dependendo do uso. Esta configuração é feita via software e é

aceita pelo microcontrolador durante sua gravação. O clock determinará a

velocidade de operação do microcontrolador. Atualmente o PIC16FXX é

distribuído com clock’s de 4MHz, 10MHz e 20MHz. Devemos escolher a

freqüência máxima de operação do microcontrolador de acordo com as

tarefas que o mesmo irá executar. Na grande maioria dos projetos a versão

de 4MHz é mais que suficiente.
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No nosso caso, para 
o PIC 16F628A são 
os pinos 15 e 16.
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#define is a useful C component that allows the programmer to give a name to a constant value

before the program is compiled.
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Input (BOTAO) – Lê o estado do pino!

Se o estado for verdadeiro, pela função 
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Bibliografia 
desta aula:

-

- -
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- Apostila Cerne, Linguagem 
C para PIC 16F628A.

22


